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Cilj:

Osposobiti u¢enika za izradu i odrzavanje jednostavnih pneumatskih i hidrauli¢kih sustava.
Zadaci:

Upoznati elemente pneumatskih, elektropneumatskih i hidrauli¢kih sustava.

Modi izabrati i sastaviti jednostavne pneumatske, elektropneumatske i hidrauli¢ke sustave.
Upoznati osnove automatizacije u montazi.

Upoznati montazu i demontaZzu pojedinih strojeva, sustava ili ugradbenih jedinica.
Upoznati sustave programiranja numericki upravljanih alatnih strojeva.

Upoznati osnove robotike.

Znati i modi staviti strojeve u pogon, kao i utvrditi i otkloniti pogreske i smetnje u radu strojeva,
sustava ili ugradbenih jedinica.

Znati i modi izraditi dijelove, sklopove i sustave u zanimanju za koje se Skoluje.

Provjera postignuc¢a rada ucenika

- znanje; poznavanje i razumijevanje nastavnih sadrZaja ocjenjuje se usmenim i pismenim
ispitivanjem sadrzZaja, kao i izradom prakti¢nih radova.

- vjestine; primjena znanja koristenjem literature i pravilno elementima pneumatskih i hidrauli¢kih
sustava.

- zalaganje; sudjelovanje ucenika u usvajanju nastavnih sadrzaja



2. Cilj i zadaci nastavnih podrucja

Izborna nastava: Osnove automatizacije (izborni predmet)

Br. Nastavno podrucje Cilj (znanja i umijeca) Sadriaj
1 2 3 4
1. Pneumatski sustavi Znati i moci ugraditi Vjeibe:

jednostavne pneumatske i
elektropneumatske
sustave.

V1; Izravno upravljanje

V2; Posredno upravljanje

V3; Upravljanje | — funkcijom

V4; Upravljanje ILI - funkcijom

V5; Memorijsko upravljanje
cilindrom

V6; Ugradnja
jednosmjernoprigusnog i
brzoispusnog ventila

V7; Upravljanje ovisno o tlaku
V8; Upravljanje ovisno o vremenu

V9; Upravljanje
elektromagnetskim ventilima

2. Hidraulicki sustavi

Znati i moci ugraditi
Jjednostavne hidraulicke
sustave.

V1; Hidrauli¢ka presa

V2; Vjezba iz prakse

3. Osnove robotike

Upoznati gradu, osnovni
princip i primjenu robota.

Grada robota.
Princip rada.

Primjena robota.

4. Montaza elemenata u
pneumatske,
elektropneumatske i
hidraulicke sustave

Znati prema tehnicko-
tehnoloskoj dokumentaciji
pripremiti elemente za
montazu pneumatskih i
hidraulickih sustava.

Znati i umjeti prepoznati, izabrati i
ispitati elemente za funkcionalnu
ugradnju. Znati i umjeti prema
teh. uputama sastaviti
pneumatske i hidraulicke sustave.
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