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Uvodni sat
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Razvoj automatike i vodenje p.p.

pojmovi

Podjela automatiziranih sustava
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Otvoreni sustavi

Otvoreni sustavi

procesa

Zatvoreni sustavi

Listopad

Zatvoreni sustavi

2
3
4
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kontroleri

Struktura 1 grada LOGO-a

Kontrolni rad

Programiranje LOGO-a

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Studeni 15

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO

Programiranje LOGO




21

Struktura i grada PLC-a

upravljanje 22 | Programiranje PLC-a
23 | Programiranje PLC-a
prosinac 24 | Programiranje PLC-a
25 | Programiranje PLC-a
26 | Programiranje PLC-a
27 | Programiranje PLC-a
28 | Programiranje PLC-a
29 | Ponavljanje gradiva
30 | Ponavljanje gradiva
sijeCanj 31 | Ponavljanje gradiva
Slozeni sustavi | 32 | Vodenje slozenih procesa
Vodenja 33 | Vodenje slozenih procesa — sustavi
Tehnoloskih 34 | Podjela sustava
procesa 35 | Podjela sustava
36 | Znacajke sustava
37 | Znacajke sustava
veljaca 38 | Numericki upravljani strojevi — principi vodenja
39 | Princip vodenja FFS
40 | Princip vodenja FFS
41 | primjeri
42 | primjeri
43 | primjeri
44 | Ponavljanje gradiva
45 | Kontrolni rad
ozujak Primjena 46 | Osnovni pojmovi i veli€ine
Racunala 47 | Vodenje viSe procesa s centralnim racunalom
U 48 | Vodenje vise procesa s centralnim racunalom
vodenju 50 | Vodenje vise procesa s centralnim racunalom
51 | Povezivanje racunala i procesa




52

Povezivanje racunala i procesa

53 | Povezivanje racunala i procesa
54 | Simulacija procesa
travanj 55 | Simulacija procesa
56 | Simulacija procesa
57 | Simulacija procesa
58 | Simulacija procesa
Osnove 59 | Definicija i namjena robota
robotike 60 | Klasifikacija robota i njihove karakteristike
svibanj 61 | Nacin funkcioniranja robota
62 | Ponavljanje gradiva
63 | Zakljucivanje ocjena na kraju nastavne godine
64 | ZakljuCivanje ocjena na kraju nastavne godine
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